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The invention relates to a device for supporting 
the rachis. According to the invention, said device 
is characterized in that the pin is of constant 
corss-section throughout its length and presents 
a rough surface, and in that the anchoring 
members are provided with pressure means 
cooperating with said pin. The invention finds an 
application in the straightening and/or support of 
a rachis, especially in preparation for an 
arthrodesis. 
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© Dispositif pour letaiement du rachis. 
@ Dispositif pour I'etaiement du rachis etant caracterise en 
ce que la tige (20) est de section constante sur toute sa lon- 
gueur et presente des asperites de surface (21) et en ce que les 
organes d'ancrage (24) sont pourvus de moyens de pression 
(25) cooperant avec ladite tige (20). 

Le dispos'rtrf selon ('invention sert au redressement et/ou 
etaiemem d'un rachis, notamment en vue d'une arthrodese. 
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Disposltif pour l'§taiement du rachls. 0128058 



1 La pr§sente invention concerne un dispositif pour l'Staie- 
ment du rachis, mis en place par intervention op§ratoire. 
Le dispositif selon 1' invention peut §tre utilis§ pour sim- 
plement §tayer un rachis qui en a besoin (fracture acciden- 

5 telle f par exemple) ou bien encore pour redresser et Stayer 
un rachis objet de deviations (scolioses, cyphoses par 
exemple) . Quoique le dispositif soit apte h ces deux types 
d' application, il sera plus sp§cialement d§crit ci-apres 
en rapport avec le traitement chirurgical des deviations 

10 laterales de la colonne vertebrale. 

On salt que la scoliose est la deviation lat6rale de la 
colonne vert€brale, accompagnSe de la rotation de cer- 
taines vert£bres sur elles-memes. La courbure rachidienne 
anormale qui r£sulte de cette deviation latSrale est gSnC- 

15 ralement dSfinie 5 partir de rep&res pr£cis, a savoir les 

vert&bres extremes sup§rieure et inf§rieure entre lesquelles 
a lieu ladite courbure anormale et la ou les vertSbres du 
sommet de celle-ci m Les vert£bres extremes sup§rieure et 
inf§rieure sont eel les qui sont le moins tournSes autour de 

20 leur axe, mais en revanche elles sont les plus inclin§es sur 
I'axe longitudinal median et leurs plans ditenuinent entre 
eux l 1 angle de courbure scoliotique. La ou les vert&bres 
du sommet sont celles qui sont les plus §loign£es de cet 
axe median du tronc: elles sont peu ou pas inclin§es par 

25 rapport 5 ce dernier axe, mais en revanche elles subissent 
la plus forte rotation sur elles-memes, 

Lorsque l f angle de la courbure scoliotique dgpasse un cer- 
tain seuil (voisin de 50°), il devient n§cessaire d'envi- 
sager le traitement chirurgical de la scoliose, appelg 
30 arthrod^se et consistent 3 souder ensemble toutes les ver- 
tfcbres de la courbure scoliotique, apr&s correction maxi- 
raale de celle-ci par redressement et ouverture. 

Une telle correction peut §tre pr6par§e ant§rieurement 3 
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1 l r op§ration par traction continue du rachis ou usage de 

platres correcteurs. Toutefois, c'est au cours du stade 
opSratoire que cette correction est parachevee et rendue 
definitive. A cet effet, au moins dans la concavitS de la 

5 courbure rachidienne, on place un Stai solide, qui fixe 

le redressement obtenu et qui est susceptible d'armer 
le bloc osseux r§alis§ par 1 'arthrodfcse. 

Pour ce faire, on connait d§iS 1 1 , ^ . 

J 1 instrumentation dite de "HAR- 
RINGTON". Cette instrumentation comporte un syst&me d'elon- 

10 gation destin§ 3 etre ins&rg dans la concavit§ de la cour- 
bure et un syst&me de compression desting a etre ins§r§ gven- 
tuellement du c6te de la convexitS. En fait y tr£s souvent, 
seul le syst&me d' elongation est utilise. 



Ce syst&me d'Slongation comprend deux organes d'ancrage 

15 mStalliques, du type crochet, prenant appui sur les ver- 

tdbres extremes de la courbure , et une tige mStallique, fai- 
sant office d'etai, permettant d'obtenir et de maintenir 
l'Scartement des crochets, I'un par rapport 3 1" autre, et 
done le redressement de la courbure scoliotique. Cette tige 

20 m§tallique, de section circulaire, comporte un gpaulement 3 
sa partie inf§rieure et une portion crant§e 3 sa partie 
supSrieure et elle traverse lesdits crochets. Le crochet 
inf §rieur est accroch§ sur la lame de la vert&bre extreme 
inf §rieure <ie la courbure et la tige m§tallique prend appui 

25 sur ledit crochet infgrieur par 1 f interm§diaire dudit gpau- 

lement. Le crochet supgrieur, enfil§ sur ladite tige, est 
dispos§ sous l'apophyse articulaire de la vert&bre extreme 
supgrieure de la courbure et par des manoeuvres externes de 
traction (par exemple au moyen d f une pince gcartante prenant 

30 appui sur les crans de la partie supgrieure de la tige) r on 
gcarte le crochet supgrieur du crochet infgrieur. Le crochet 
supgrieur franchit done successivement les crans de la por- 
tion crantge de la tige et, lorsque le redressement dgsirg 
est obtenu, on insure un dispositif de blocage (clip par 

35 exemple) entre le crochet supgrieur et le cran le plus proche- 
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1 Par ailleurs, le syst&me de compression comporte des 

crochets transversaires travers§s par une tige filetSe 
pourvue d'gcrous. Les crochets supgrieurs s'accrochent sur 
les apophyses transverses des vert&bres de la courbure 

5 proches de la vert&bre sup§rieure, tandis que les crochets 

infSrieurs prennent appui sous les apophyses transverses 
ou la lame des vert&bres de la courbure proches de la 
vert&bre extreme inffirieure. Un £crou est associ§ a chaque 
crochet et, par action sur lesdits ecrous, on obtient le 

10 compression souhaitge. 



Apr&s mise en place de 1* instrumentation, on realise une 
arthrod&se et le patient est maintenu dans un corset 
pendant une dur§e comprise entre 6 et 12 mois. 

Une telle instrumentation connue, quoique largement mise 
en oeuvre, pr£sente un certain nombre d f inconv§nients , 
3 savoir: 



a) le rggiage de I'ouverture de la courbure ne peut 
se faire de fagon continue, mais au contraire par 
pas, chaque pas de rgglage §tant constitug par un 
cran de la portion crant£e du syst&me d* elongation. 
Par suite, le rgglage dgfinitif de I'ouverture du 
rachis est obtenu, non pas de fagon exacte, mais 3 
un cran pr&s; 

b) l'ouverture de la courbure est obtenue par appui 
tr&s localisS au niveau des deux seules vert&bres 
extremes de la courbure, de sorte que la pression 
exercge sur celles-ci est iraportante; 

c) les crochets, du syst&me d f elongation notamment, 
peuvent tourner autour de la tige mStallique de ce 
syst&me, ce qui autorise des d§placements par rap- 
port § leur mise en place initiale; 
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d) aucune action directe de recentrage vers 
I'axe du tronc n'est exercee par 1 1 instrumenta- 
tion; 



e) aucune action rSelle de d§rotation n'est 
5 exercee sur les vertfebres du sommet; 

f) malgr§ une contention postop§ratoire prolongge, 
la rupture de la tige du systdme d f Elongation, 

au raccordement des parties lisse et crantSe de 
celle-ci, se produit dans 2,5 % des cas. 



10 La prSsente invention a pour objet de remSdier 3 ces inconvg- 
nients. Plus particulidrement, elle vise 3 obtenir une 
instrumentation suff isamment solide pour rendre superf lue 
la longue contention postop§ratoire en pl§tre ou corset, 
pendant le temps de la synostose vert§brale. 



15 A ces fins, selon I'invention, le dispositif pour l'itaie- 
ment du rachis comportant au moins une tige et deux organes 
d'ancrage* pouvant prendre appui sur des vertdbres dudit ra- 
chis et etre fix§s en position sur ladite tige, est remar- 
quable en ce que ladite tige est de section constante sur 

20 toute sa longueur et pr§sente des asp§rit£s de surface et 
en ce que lesdits organes d'ancrage sont pourvus de moyens 
de pression coopgrant avec ladite tige. 

Ainsi, grSce 3 la cooperation des moyens de pression des 
organes d'ancrage avec ladite tige et S l'gtat de surface 

25 de celle-ci, il est possible de r§gler de fagon continue 
et exacte, la position desdits organes d f ancrage et, done 
l'ouverture de la courbure scoliotique. De plus, 1' invention 
permet de solidariser les organes d'ancrage de la tige, de 
sorte qu* aucune rotation ne soit possible aprfes actionnement 

30 desdits moyens de pression, Elle permet en outre de multi- 
plier 3 volont§ les organes d'ancrage et de r§partir ceux- 
ai de f a?on que chaque vertfebre de la oourbure soit fix£e dans 
la position de redressOTent souhait€e. Par ailleurs, la tige §tant de 
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section constante, elle ne pr6sente plus de point faible 
et sa rupture est emp8ch§e. 

La tige peut etre molet6e ou guillochSe pour presenter des 
asp§ritSs de surface. On remarquera. que de telles asp§rit§s 
favorisent r en cas d'arthrodSse, l'accrochage de l'os nSo- 
forme, de sorte que ladite tige est parf aitement solidari- 
s§e 3 la zone osseuse fusionnee. 

Les figures du dessin annexe feront bien comprendre comment 
1' invention peut etre r§alis§e. Sur ces figures, des refe- 
rences identiques dSsignent des elements semblables. 

La figure 1 illustre schematiquement, de dos, un patient 
atteint de scoliose. 

La figure 2 illustre la rotation relative des vert&bres d'un 
rachis scoliotique. 

La figure 3 montre une instrumentation connue pour la cor- 
rection chirurgicale d 1 une scoliose. 

Les figures 4 3 9 montrent 1* instrumentation conforme 3 
1 1 invention . 

Les figures 10, 11 et 12 illustrent un processus de mise en 
oeuvre de 1 1 instrumentation conforme a I - invention. 

Sur la figure 1, on a represents schematiquement de dos 
un patient atteint de scoliose et on a suppose que la colonne 
vertSbrale 1 etait visible. Les vertfebres sont schematisees 
par de petits rectangles ou trapezes. 

Ce patient presente une scoliose entrainant une deviation 
vertebrale vers la droite. La courbure scoliotique peut Stre 
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d£finie grace aux vertfebres extremes sup§rieure 2 et inf»?- 
rieure 3 de la deviation et a la ou aux vertSbres 4 se trou- 
vant au sommet de la courbure. On remarquera que les ver- 
t&bres 2 et 3 sont celles qui sont les plus inclinSes sur 
l'axe longitudinal median MM du corps, tandis que les ver- 
tdbres 4 sont celles qui sont le plus €loign§es de cet axe. 
L' angle a compris entre les plans des vert&bres 2 et 3 
est done une caractSristique de la courbure scoliotique. 
Coinrae on I'a mentionnS ci-dessus, lorsque 1' angle a d§passe 
un certain seuil (environ 50°) , il est n§cessaire d f avoir 
recours a I'arthrod&se et de mettre en place un §tai du 
rachis. 

Par ailleurs, coinme illustrS sur la figure 2, qui montre 
en vues de dessus sch§matiques chacune des vert§bres 2, 3 
et 4, la vertSbre 4 de sommet de courbure subit une rotation 
sur elle-meme d f amplitude B , du fait de la scoliose. 

La figure 3 illustre la mSthode et 1 1 instrumentation connues 
de HARRINGTON pour redresser et Stayer un rachis, et rappelSes 
ci-dessus. Le systSme d'Slongation comporte une tige mStal- 
lique cylindrique 5 pouvant coop§rer 3 ses deux extr§mit§s 
avec des dispositifs d'ancrage 6 et 7- L f une des extr6mit§s 
8 de la tige 5 est crantge de fa^on a pouvoir rSgler I'Scar- 
tement des dispositifs d'ancrage 6 et 7. 

G§n§ralement, I'organe d'ancrage sup§rieur 6, e'est-a-dire 
destinS a etre f ix6 au c6tS de la partie supirieure du ra- 
chis, est accrochS a une vertfcbre dorsale 9 et son crochet 
(non visible sur la figure 3) est dirig§ vers le haut et 
conform§ de fa?on a pouvoir etre ins§r§ entre l'apophyse 
Spineuse et une apophyse transverse de cette vertfcbre, entre 
les facettes articulaires sup§rieure et infSrieure, ce cro- 
chet p§n§trant dans l'espace interarticulaire et prenant ap- 
pui sur la vertSbre sup§rieure a ce niveau* 

De mSme, I'organe d'ancrage inf§rieur 7, e'est-a-dire des- 
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tin6 3 etre fix§ du cOtS de la partie inffirieure du rachis, 
prend souvent appui sur une vertSbre lombaire 10. A cet 
effet, son crochet (peu visible sur la figure 3) est dirig§ 
vers le bas et prend appui sur la lame vertSbrale de cette 
vertSbre entre l.'apophyse et le massif articulaire. Le 
coulissement de 1'organe d'ancrage infSrieur le long de la 
tige 5 est limits vers le haut par un gpaulement 11 soli- 
daire de cette derniSre. Les vertSbres 9 et 10 de la figure 
3 peuvent etre les vert&bres extr&nes 2 et 3 de la figure 1. 

Apr&s mise en place des organes d'ancrage 6 et 7 sur leur 
vert&bre respective, on les Scarte l'un de l 1 autre de la 
maniSre indiquie ci-dessus (f Inches F) , de fagon 3 r§duire 
la courbure scoliotique. Lorsque cette reduction est effec- 
tu§e, on maintient l'§cartement ainsi obtenu grSce & la 
mise en place d'un clip de blocage 12 r disposS entre un cran 
de la partie 8 et 1'organe d'ancrage 6. 

La figure 3 fait claireraent ressortir les inconvenients 
a, b, c, et f mentionnfis ci-dessus en ce qui concerne le 
systSme d' Elongation et notamment la possibility de rupture 
de la tige 5 au raccord 8' de la partie crantge 8 avec le 
reste de la tige. 

Par ailleurs, 1 1 instrumentation de HARRINGTON peut comporter 
un syst&ne de compression comportant une tige f ilet§e souple 
13, sur laquelle coulissent trois organes d'ancrage sup§rieurs 
14 et trois organes d'ancrage inf §rieurs 15. Ces organes d'an- 
crage 14 et 15 prennent appui chacun sur une vertSbre de 
la courbure du rachis 1 et sont presses contre celles-ci 
par des Serous 16 se vissant sur la tige filetSe 13 , de sorte 
qu' ils exercent une action de compression (filches f ) . 

On voit ainsi que, meme comportant un syst&me de compres- 
sion 13 a 16, 1 ' instrumentation connue montr§e par la figure 
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1 3 n'exerce aucune action directe de recentrage vers l'axe 

M-M et de d£rotation des vertdbres 4 du sommet de la cour- 
bure (points d et e ci-dessus) . 

Pour remgdier aux inconvgnients a,c et f inhgrents I cette 
5 instrumentation connue, la prgsente invention prgvoit une 

tige d'gtai 20 destinSe a remplacer la tige 5. Comme on 
peut le voir sur la figure 4,1a tige d'gtai 20 selon 1' in- 
vention a une section constante sur toute sa longueur (done 
ne prgsente pas de points faibles) et sa surface comporte 
10 une multitude d'asperitgs 21, par exemple obtenues par 

moletage ou guillochage. Par ailleurs, on prSvoit des or- 
ganes d'ancrage 22 , 23 ou 24 (voir les figures 4, 5 et 6) 
pouvant etre fixgs en position sur la tige 20 , grSce 3 des 
vis de pression 25. 

15 L 1 organe d'ancrage 22 (figure 5) comporte un corps 26 
auquel est adjoint un crochet 27. Dans le corps 26 est 
percg un trou traversant 28 , dont le diam§tre est suffi- 
sant pour que ledit organe 22 puisse coulisser librement 
le long de la tige 20 , lorsque celle-ci traverse le trou 28. 

20 Dans le corps 26 f se visse une vis 25 dont l'extrgmitg 

dgbouche dans ledit trou 28. Ainsi, comme le montre la fi- 
gure 7, l 1 organe d f ancrage 22 peut etre f ixg en n'importe 
quelle position de la tige 20 f par serrage de la vis 25, 
aprSs avoir gtg enfilg sur ladite tige 20 par I'une quel- 

25 conque des extrgmitgs de celle-ci. 

La mise en charge de l'organe 22 fait basculer celui-ci 
par rapport 3 la tige 20 (sur la figure 7 le basculement 
est exaggrg 3 des fins illustratives) de sorte que le 
contact entre la tige 20 et ledit organe s f effectue par 
30 trois zones zl, z2 et z3 espacges, lorsque la vis 25 est 
serrge. La fixation de 1* organe d'ancrage 22 sur la tige 
20 est done parfaite, aussi bien en position longitudinale 
qu'en orientation autour de ladite tige f de sorte que ledit 
organe peut 5tre utilisg aussi bien en traction qu'en compres- 
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1 sion, ainsi qu'en toute position de rotation. 

Sur les figures 4 et 6, on a represents des organes d'an- 
crage 23 et 24 3 corps ouvert. En effet, puisque selon l 1 in- 
vention , les organes d'ancrage peuvent §tre fix§s solidement 

5 en tous points de la tige 20, on peut les multiplier le 

long de celle-ci pour augmenter le nombre des prises le 
long du rachis; il est done intSressant de pouvoir mettre 
en place lesdits organes d'ancrage sur ladite tige, sans 
avoir 3 les rendre simultaniment prisonniers de celle-ci, 

10 pr§alablement 3 la raise en place de la tige 20. Pour cela, 
les organes d'ancrage 23 et 24 comportent un canal 29 per- 
inettant 1 1 introduction de la tige 20 et faisant d§boucher 
le trou 28 3 l'ext§rieur. Ainsi, les organes 23 et 24 peu- 
vent 3 tout moment etre mis en place sur la tige 20. A 

15 chacun des organes 23 ou 24 est associS un gl&nent de blo- 
cage 30, portant une vis de pression 25 et enfil§ sur la 
tige 20, avant mise en place de celle-ci. Chaque §16ment 
de blocage 30 pr§sente la forme d'un manchon dont au moins 
une partie 31 est conique et est susceptible de coop§rer 

20 avec une portion conique correspondante du trou 28 des orga- 
nes 23 ou 24 (non visible sur les figures 4 et 6) pour 
bloquer lesdits organes sur la tige 20 par effet de coin. 
II comporte de plus un corps 25a coopSrant avec une partie 
correspondante de I'organe 23, 24, afin d'en bloquer la 

25 rotation autour de la tige 20. 

Les organes 23 et 24 sont identiques, 3 ceci prSs que leur 
crochet 27 est l§g&rement different. Le crochet 27 de 1 '"ele- 
ment 23, destinS 3 prendre appui derriSre la lame d'une 
vertfcbre (comme celui de l'organe 22) est plat et plein, 
30 tandis que le crochet 27 de l'§lgraent 24 destin§ 3 prendre 
appui sous le p§dicule d ' une vertdbre, comporte une f ente 
32 3 cet effet. 

On remarquera que, pour leur mise en place, les organes d'an- 
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crage comportent des trous 33 et/ou des d§coupes 34 en 
queue d'aronde servant de prise § des organes de prehen- 
sion, tels qu'une pince. 

Comme le montre la figure 8, les d§coupes en queue d'aronde 
34 peuvent egalement servir 3 la solidarisation d f un §l§ment 

23 ou 24 avec la tige 20 r notamment lorsque ledit §l€ment 
doit subir de fortes contraintes. Dans ce cas, I'glgment 

de blocage 30 comporte de plus des ailes 35 susceptibles de 
venir s'emboiter dans les dgcoupes 34 en regard. 

Pour renforcer encore la solidarisation d*un organe 23 ou 

24 avec la tige 20, on peut prSvoir un §l§ment de blocage 
additionnel 36, constitufi d'un anneau pourvu d'une vis de 
pression 25 et d'une saillie 37, susceptible de s'emboiter 
dans des d§coupes 34 dispos§es du c6t§ opposS a 1' Aliment 
de blocage 30. 

Dans la variante de realisation xnontr§e par la figure 9, 
on prSvoit un organe de blocage 39 comportant deux ailes 
latfirales 40 susceptibles de venir enserrer les parois lat§- 
rales des organes 23 et 24, afin d'iviter 1 ' §cartement 6ven- 
tuel de celles-ci. Par ailleurs, la face frontale desdits 
organes d'ancrage 23 et 24 vient en appui contre une face 
correspondante de l 1 organe de blocage 39 , de sorte que tout 
basculement desdits organes 23 et 24 est empech§, d&s 
serrage de la vis 25 de l 1 organe 39. 

Les figures 10, 11 et 12 illustrent une possibility de mise 
en oeuvre du dispositif selon l 1 invention. 

Au niveau de la vertfebre 10 infferieure, on commence par 
mettre en place deux organes d'ancrage 22, l'un ins§r§ 
sur la lame du c6t€ concave et 1* autre sous la lame du 
c6tS convexe. Ensuite, de bas en haut, on met en place de 
deux en deux vertdbres du c6t§ concave et du cfit§ convexe , 
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1 soit des organes 23, soit des organes 24, de fagon que 

lesdits organes disposes d'un.cfite soient d§cal€s d'une 
vert&bre par rapport 3 ceux de 1 •autre c6t§ (voir la 
figure 10). En prenant appui sur les organes 23 et 24 

5 lifis aux vertdbres de sommet 4, il est alors possible de 

procSder a la dfirotation au moins partielle de celles-ci. 

Puis on introduit une tige 20 dans I'organe inf§rieur 22, 
du c6te convexe, et en se servant de cette tige comme le- 
vier, on introduit celle-ci successivement dans les or- 
10 ganes 23 et 24 disposes au-dessus. On r£duit done par cette 
manoeuvre la courbure dans le sens transversal, et on 
aligne au mieux les organes d'ancrage de la concavity (voir 
la figure n) . 

On introduit alors une seconde tige, identique S la tige 
15 20 et portant la r6f6rence 20 1 sur la figure 12, dans l'or- 
gane infgrieur 22 de la concavity et, apr£s avoir Sventuel- 
lement cintrS transversalement cette tige 20 1 , on 1" intro- 
duit successivement dans tous les organes 23 et 24 dispos§s 
dans la concavity de la courbure. Pour s* adapter aux cour- 
20 bures physiologiques ant€ropost§rieures du rachis, les 
tiges peuvent etre cintr§es dans le plan sagittal sans 
risque de f ragilisation du fait de la structure desdites 
tiges. 

Bien entendu, les organes 23 et 24 des tiges 20 et 20 1 sont 
25 maintenus sur celles-ci gr£ce aux 61§ments de blocage 30 
months pr§alablement. 

On remarquera que la mise en place des deux tiges 20 et 20 1 
tend a produire la dgrotation des vert&bres de 
4, par rapport aux vertfebres extremes 9 et 10. 

30 On proc&de ensuite, pas a pas, a l'gcartement vers le haut, 
a partir du milieu de la courbure du c6t§ de la concavit§, 
des organes 23 et 24 de la tige 20' et au rapprochement des 
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des organes 22 et 24 de la tige 20, du c6t§ de lc? convexit§, 
apr&s quoi tous ces organes sont fixSs en position grSce 
aux vis 25. 

Les deux tiges 20 et 20 1 sont ensuite solidarisSes I'une de 
1* autre par des entretoises transversales de traction 38 , 
par exemple du type de celles dScrites dans le brevet fran- 
gais 73 33916. On pratique ensuite I'arthrod&se de fagon 
connue. 

Bien entendu, le mode de mise en oeuvre decrit ci-dessus 
en regard des figures 10 , 11 et 12 n'est donn§ qu'3 titre 
illustratif, d"autres xaontages pouvant etre r§alises suivant 
chaque cas particulier. 
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REVENDICATIONS 

1. - Dispositif pour l f Statement du rachis, comportant au 
moins une tige (20) et deux organes d'ancrage (22, 23 ou 

24) pouvant prendre appui sur des vertSbres dudit rachis (1) , 
et §tre fixgs en position sur ladite tige (20) , 
caract§ris§ en ce que ladite tige (20) est de section cons- 
tante sur toute sa longueur et pr§sente des asperitgs de 
surface (21) et en ce que lesdits organes d'ancrage (22, 
23 ou 24) sont pourvus de moyens de pression (25) coop§- 
rant avec ladite tige (20). 

2. - Dispositif selon la revendication 1, 

caract§ris£ en ce que les asp§rit§s de surface (21) de la 
tige (20) sont form§es par moletage, guillochage ou par 
une operation analogue, 

3. - Dispositif selon l'une des revendications 1 ou 2, 
caract§risg en ce que les organes d'ancrage (22) comportent 
d'une part, un corps (26) percg d'un trou traversant (28) 
dans lequel passe librement la tige (20) et pourvu d'une 
vis de pression (25) et, d 1 autre part, un crochet (27) soli- 
daire dudit corps (26). 

4. - Dispositif selon l'une des revendications 1 ou 2, 
caract6ris§ en ce que les organes d'ancrage (23, 24) d'une 
part, comportent un corps (26) perc6 d'un trou traversant 
(28) dans lequel passe librement la tige (20) et dSbouchant 
a l'ext§rieur par un canal (29) pouvant etre travers§ par 
celle-cl, et, d' autre part, sont chacun associSs a un §1§- 
ment de blocage (30) coulissant sur ladite tige (20) sur 
laquelle il peut Stre bloqug en position au moyen d'une vis 
de pression (25), un organe d'ancrage (23, 24) pouvant etre 
solidaris§ de 1' element de blocage (30) associe par coin- 
cement. 
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1 5.- Dispositif selon la revendicatlon 4, 

caract§ris6 en ce que, 3 chaque organe d'ancrage (24) est 
associ§ un §l§ment de blocage additionnel (36, 39), coulis- 
sant Sgalement sur la tige (20) sur laquelle il peut Stre 

5 bloqu§e en position au moyen d f une vis de pression (25), 

cet gl&nent de blocage additionnnel (36,39) gtant dispose du 
c6t§ de l f organe d'ancrage (24) oppose 3 l*§l§ment de blo- 
cage (30). 

6. - Dispositif selon I 1 une des revendications 4 ou 5, 

10 caract€ris£ en ce que l'§l§ment de blocage (30) comporte 
en plus de ses moyens de colncement (31) , des moyens (25a, 
35) s'emboitant dans des parties coinpl£mentaires dudit 
organe d'ancrage (24). 

7. - Dispositif selon I'une quelconque des revendications 
15 13 6, dans lequel ladite tige (20) s f €tend sur une plura- 

lit§ de vertSbres du rachis (1), 

caract6ris§ en ce qu'il comporte une plurality d'organes 
d'ancrage (22, 23, 24) months sur ladite tige et rSpartis 
20 le long de celle-ci. 

8. - Dispositif selon la revendication 7, 
caract6ris§ en ce qu'il comporte deux tiges (20, 20') 
s f §tendant sur une plurality de vertfibres du rachis et 
chacune dispos£e d f un c6t€ de celui-ci, en ce que, sur 

25 chaque tige, sont mont§s une pluralit§ d'organes d'ancrage 
(22, 23 24), et en ce que des entretoises transversales de 
traction (38) sont agencies entre lesdites tiges (20 et 
20'). 
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Description 

La presente invention concerns un dispositif 
pour I'etaiement du rachis, mis en place par 
intervention operatoire. Le dispositif selon I'inven- 
tion peut etre utilise pour simplement stayer un 
rachis qui en a besoin (fracture accidenteiie, par 
exemple) ou bten encore pour redresser et etayer 
un rachis objet de deviations (scolioses, cyp hoses 
par exemple) • Quotque le dispositif sort ante a 
ces deux types d'apptication, it sera plus speciale- 
ment decrit ci-apres en rapport avec le traitement 
chirurgical des deviations laterales de la colonne 
vertebrate. 

On salt que la scoliose est la deviation late rale 
de ia colon ne vertebrate, accompagnee de la 
rotation de certaines vertebres sur eiles-memes. 
La courbure rachidienne anormale qui resulte de 
cette deviation late rale est generalement def inie a 
parti r de re pores precis, I savoir las vertebres 
extremes superieure et irrferieure entre tesquelles 
a lieu ladrte courbure anormale et la ou les 
vertebres du sommet de celie-ci. Les vertebres 
extremes superieure et irrferieure sont col les qui 
sont le mo ins toumees autour de ieur axe, mals 
en revanche eiles sont les plus inclinees sur t'axe 
longitudinal median et leurs plans determine nt 
entre eux I'angte de courbure scollotique. La ou 
les vertebres du sommet sont eel les qui sont les 
plus elolgnees de cet axe median du tronc : eiles 
sont peu ou pas inclinees par rapport a ce demier 
axe, mais en revanche eiles subissent la plus forte 
rotation sur elles-memes. . 

Lorsque Tangle de la courbure scollotique 
depasse un certain seull (voisin de 50°), II devient 
necessaire d'envisager le traitement chirurgical 
de la scoliose, appele arthrodese et consistant a 
souder ensemble toutes les vertebres de la cour- 
bure scoiiotique, apres correction maxima le de 
celle-cl par redressement et ouverture. 

Une telle correction peut etre preparee arrte- 
rieurement a ('operation par traction continue du 
rachis ou usage de plat res correcteurs. Toutefois, 
e'est au cours du stade operatoire que cette 
correction est parachevee et re n due definitive. A 
cet effet au moins dans la concavite de la 
courbure rachidienne, on place un etai solide. qui 
fixe le redressement obtenu et qui est susceptible 
d'armer le bloc osseux realist par ('arthrodese. 

Pour ce faire. on con nail deja I' instrumentation 
dite de - HARRINGTON ». Cette instrumentation 
comporte un systeme d'elongation destine a etre 
i rise re dans la concavite de la courbure et un 
systeme de compression destine a etre insere 
eventuellement du cote de la convexrte. En fait 
tres sou vent, seul le systeme d'elongation est 
utilise. 

Ce systeme d'elongation comprend deux orga- 
nes d ancrage rnetalliques. du type crochet, pre- 
nant appui sur les vertebres extremes de la 
courbure, et une tige metallique. faisant office 
d'etai, permettant d'obtenir et de maintenir I'ecar- 
tement des crochets. I'un par rapport a I' autre, et 
done le redressement de la courbure scoiiotique. 



Cette tige metallique, de section circulaire, 
comporte un epaulemerrt a sa part'© inferieure et 
une portion crantee a sa partie superieure et eile 
traverse iesdits crochets. Le crochet inferieur est 
5 accroche sur la lame de la vertebre extreme 
inferieure de la courbure et la tige metallique 
prend appui sur iedit crochet inferieur par I' infor- 
med laire dudit epaulemenL Le crochet superieur, 
enfile sur lad He tige, est dispose sous I'apophyse 

10 articulaire de la vertebre extreme superieure de la 
courbure et par des manoeuvres externes de 
traction (par exemple au moyen d'une pince 
ecartante pre nam appui sur les crans de la partie 
superieure de la tige), on 6 carte le crochet supe- 

15 rieur du crochet inferieur. Le crochet superieur 
franchit done successivement les crans de la 
portion crantee de la tige et, lorsque le redresse- 
ment desire est obtenu, on insere un dispositif de 
biocage (clip par exemple) entre le crochet supe- 

20 rieur et le cran le plus proche. 

Par ailleurs. le systeme de compression 
comporte des crochets transversa ires traverses 
par une tige fitetee pourvue d'ecrous. Les cro- 
chets superieurs s'accrochent sur les apophyses 

25 transverses des vertebres de la courbure proches 
de la vertebre superieure. tandis que les crochets 
irrferieurs prennent appui sous les apophyses 
transverses ou la lame des vertebres de la cour- 
bure proches de la vertebre extreme inferieure. 

30 Un ecrou est associe a chaque crochet et, par 
action sur tesdits ecrous, on obttent la compres- 
sion souhaltee. 

Apres mise en place de r instrumentation, on 
realise une arthrodese et le patient est maintenu 

35 dans un corset pendant une duree comprise entre 
& et 12 mo is. 

Une telle instrumentation connue, quoique lar- 
g erne nt mise en oeuvre, presente un certain nom- 
bre d'inconvenients, a savoir : 

AO a) le reglage de I'ouverture de la courbure ne 
peut se faire de facon continue, mais au contraire 
par pas. chaque pas de reglage etant const it ue 
par un cran de la portion crantee du systeme 
d'elongation. Par suite, le reglage definttif de 

45 I'ouverture du rachis est obtenu, non pas de 
facon exacte, mats a un cran pres ; 

b) I'ouverture de la courbure est obtenue par 
appui tres localise au niveau des deux seules 
vertebres extremes de la courbure, de sorte que 

50 la press! on exercee sur ceiles-ci est importante ; 

c) ies crochets, du systeme d'elongation 
notam merit peu vent tourner autour de la tige 
metallique de ce systeme, ce qui auto rise des 
deplacements par rapport a Ieur mise en place 

55 inttiale ; 

d) aucune action directe de recent rage vers 
I'axe du tronc n'est exercee par rinstru menta- 
tion : 

e) aucune action reelle de derotation n'est 
60 exercee sur les vertebres du sommet ; 

f) malgre une contention postoperatoire pro- 
longee, la rupture de la tige du systeme d'elonga- 
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tion, au raccordement des parties tisse et c ran tee 
de celle-ci. se prod u it dans 2*5 % des cas. 

La presents invention a pour objet de remedier 
a ces inconvenients. Plus particulierement, elie 
vise a obtenir une instrumentation suffisamrnent 
so tide pour rend re superfine ta longue contention 
postoperatoire en platre ou corset pendant te 
temps de ta synostose vertebrate. 

A ces fins, seton ('invention, te dispositif pour 
I'etaiement du rachis, comportant au moins une 
ttge de section constants sur toute sa longueur et 
au moins deux organes d'ancrage pouvant pren- 
dre appui sur des vertebras dudrt rachis et pour- 
vus de moyens de press Ion permettant de fixer 
tesdits organes d'ancrage en position sur Iadrte 
ttge, tesdits moyens de press ion coo pe rant avec 
ta surface de tadite tige de sorts que tesdits 
organes d'ancrage peuvent etre fixes, a la fots, en 
toute position longitudinals desire te long de 
Iadrte tige et en toute position angutaire desire© 
autour de celle-ci, est caracterise en ce que Iadrte 
tige present© des as pe rites de surface et en ce 
que tesdits moyens de press ion coo pe rent avec 
lesdites asperttes de ladite tige. 

On remarquera qu'un dispositif du type decrit 
dans le preambute de la' definition ci-dessus est 
connu par te document DE-A-3 032 237. Grace 
auxdites asperttes de surface, I' invention permet 
de solidariser les organes d'ancrage de la tige, de 
sorte qu'aucune rotation ne soft possible apres 
actionnement desdits moyens de press ion. EJIe 
permet en outre de multiplier a volonte les orga- 
nes d'ancrage et de repartir ceux-ci de facon que 
chaque vertebra de la courbure sort f ixee dans la 
position de redressement souhaftee. Par ail leu rs. 
la tige etant de section constante, elle ne presents 
plus de point faibte et sa rupture est empechee. 

Seton une parttcularite Importante de la pre- 
sents invention, les asperttes de ladite tige favo ri- 
se nt, en cas d'arthrodese, I'accrochage de t'os 
neoforme, de sorte que ladite ttge est pa rf a ite- 
ms nt solidarisee a la zone osseuse fusion nee. 

La tige pent etre mole tee ou guillochee. 

On remarquera de plus que le document FR-A-2 
458 271 decrit un dtspositif pour I'etaiement du 
rachis dortt la tige est flletee. 

Les figures du dessin annexe feront bien 
comprendre comment I" invention peut etre realh 
see. Sur ces figures, des references identiques 
designent des elements sem blab les. 

La figure 1 illustre schematiquement, de dos, 
un patient atteint de scoliose. 

La figure 2 illustre la rotation relative des 
vertebres d'un rachis scoliotique. 

La figure 3 montre une instrumentation connue 
pour la correction chirurgicale d'une scoliose. 

Les figures 4 a 9 montrent rinstru mentation 
conforme a flrrvention. 

Les figures 10, 11 et 12 iltustrent un processus 
de mise en osuvre de r instrumentation conforme 
a V invention. 

Sur la figure 1. on a represents schematique- 
ment de dos un patient atteint de scoliose et on a 
suppose que ia colon ne vertebrate 1 eta it visible. 
Les vertebres sont schematisees par de pet its 



rectangles ou trapezes. 

Ce patient presente une scoliose entrainant 
une deviation vertebrate vers ta droits. La cour- 
bure scoliotique peut etre definie grace aux 

5 vertebres extremes superieure 2 et Inferieure. 3 de 
la deviation et a ta ou aux vertebres 4 ss trouvant 
au sommet de la courbure. On remarquera que 
les vertebres 2 et 3 sont celles qui sont Iss plus 
inclinees sur I'axe longitudinal median MM du 

W corps, tandis que les vertebres 4 sont celles qui 
sont le plus eloignees de cet axe. L 'angle a 
comprts entre les plans des vertebres 2 et 3 est 
done une caracteristique de la courbure scolioti- 
que. Com me on Ta mentionne ci-dessus, torsque 

15 I'angle a depasse un certain seuil (environ 50°). 
it est necessaire d'avoir recours a fart h rod ese et 
de mettre en place un etai du rachis. 

Par aitleurs, com me Illustre sur la figure 2, qui 
montre en vues de dessus schematiques chacune 

20 des vertebres 2, 3 et 4, la vertebre 4 de sommet de 
courbure subit uns rotation sur elle-meme 
d'amplitude p, du fait de la scoliose. 

La figure 3 illustre la methods et I' Instrumenta- 
tion connues de HARRINGTON pour redresser et 

25 6tayer un rachis, et rappelees cWessus. Le sys- 
tems d 'elongation comporte une tigs metallique 
cylindrique 5 pouvant cooperer a ses deux extre- 
mltes avec des dispositifs d'ancrage 6 et 7. L'une 
des extremites 8 de la tige 5 est crantee de facon 

30 a pouvoir regler Pecartement des dispositif s 
d'ancrage 6 et 7. 

Gene rale me nt Torgane d'ancrage superieur 6, 
c'est-a-dlre destine a etre fixe au cote de la partie 
superieure du rachis, est accrochs a uns vertebre 

35 dorsate 9 et son crochet (non visible sur la figure 
3) est dirige vers le haut et conforme de facon a 
pouvoir etre insere entre fapophyse 6pineuse et 
une apophyse transverse de cette vertebre; entre 
les facettes articu (aires superieure et inferieure. 

40 ce crochet penetrant dans I'espace interarticu- 
la ire et prenant appui sur ta vertebre superieure a 
ce niveau. 

De meme, forgane d'ancrage irrferieur 7, e'est- 
a-dire destine a etre fixe du c6te de ta partie 

45 inferieure du rachis, prend souvent appui sur une 
vertebre lombaire 10. A cet effet. son crochet 
(peu visible sur la figure 3) est dirige vers te bas et 
prend appui sur la tame vertebrate de cette 
vertebre entre ('apophyse et le massif articulalre. 

50 Le coulissement de I'organe d'ancrage inferieur 
te long de ta tige 5 est limits vers le haut par un 
epaulement 11 solidaire de cette demiere. Les 
vertebres 9 et 10 de la figure 3 peuvent etre les 
vertebres extremes 2 et 3 de ta figure 1. 

55 Apres mise en place des organes d'ancrage 6 et 
7 sur leur vertebre respective ^ on. les ecarte I'un 
de I'autre de la maniere indiquee ci-dessus (He- 
ches F), de facon a reduire la courbure scolioti- 
que. Lorsque cette reduction est effectuee, on 

60 maintient t'ecartement ainsi obtenu grace a la 
mise en place d'un clip de blocage 12, dispose 
entre un cran de la partie 8 et Torgane d'ancrage 
6. 

La figure 3 fait clairement ressortir les inconve- 
65 nients a, b. c, et f mentionnes ci-dessus en ce qui 
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conceme te systeme d'elongation et notamment 
la possibility de rupture de la tige 5 au raccord 8* 
de (a partie crantee 8 avec ie reste de (a tige. 

Par ailleurs, rinstrumentation de HARRINGTON 
peut comporter un systeme de compression 5 
comportant une tige filetee souple 13, sur iaquelle 
coulfesent trois organes d'artcrage superieurs 14 
et trois organes d'artcrage jnferieurs 15. Ces 
organes d'ancrage 14 et 15 prennent appui cha- 
cun sur une vertebra de ta courbure du rachls 1 et 10 
sont presses contra cetles-ci par des Serous 16 se 
vissant sur la tige filetee 13. de sorte qu'ils 
exercent une action de compression (fteches f). 

On voit ainsi que. me me comportant un systeme 
de compression 13 a 16. rinstrumentation 15 
connue montree par ia figure 3 n'exerce aucune 
action directe de recent rage vers I'axe M-M et de 
derotation des vertebras 4 du sommet de la 
courbure (points d et e ci-dessus). 

Pour ramedier aux inconvenients a, c et f 20 
in he rents a cette instrumentation connue, la pre- 
sents invention prevoit une tige d'etai 20 destinee 
a remplacer ia tige 5. Com me on peut le voir sur 
la figure 4. la tige d'etai 20 selon invention a une 
section constante sur toute sa longueur (done ne 25 
presente pas de- points faibles) et sa surface 
comporte une multitude d'aspe rites 21, par exem- 
pts obtenues par moletage ou guillochage. Par 
ailleurs, on prevoit des organes d'ancrage 22, 23 
ou 24 (voir ies figures 4. 5 et 6) pouvant etre fixes 30 
en position sur la tige 20, grace a des vis de 
pression 25. 

L'organe d'ancrage 22 (figure 5) comporte un 
corps 26 auquet est adjoint un crochet 27. Dans 
le corps 26 est perce un trou traversant 28, dont te 35 
diametre est suffisant pour que ledit organe 22 
puisse coultsser libremerrt (e long de la tige 20, 
lorsque celle-ci traverse le trou 28. Dans te corps 
26, se visse une vis 25 dont i'extramite debouche 
dans ledit trou 28. Ainsi, comme le montre la 40 
figure 7, l'organe d'encrage 22 peut etre fixe en 
n'importe quelle position de ia tige 20, par serrage 
de la vis 25, apres avoir ete enfile sur ladite tige 20 
par Tune quelconque des extremites de celle-ci. 

La mise en charge de l'organe 22 fait basculer 45 
celui-ci par rapport a ta tige 20 (sur ta figure 7 Je 
basculement est exagere a des fins iltustratives) 
de sorte que le contact entre la tige 20 et ledit 
organe s'effectue par trois zones 21, 22 et 23 
espacees. lorsque ia vis 25 est serree. La fixation 50 
de i'organe d'ancrage 22 sur la tige 20 est done 
parfaite, aussi bien en position longitudinale 
qu'en orientation autour de tadite tige, de sorte 
que ledit organe peut etre utilise aussi bien en 
traction qu'en compression, ainsi qu'en toute 55 
position de rotation. 

Sur Ies figures 4 et 6, on a represent des 
organes d'ancrage 23 et 24 a corps ouvert En 
effet, puisque selon I' invention, Ies organes 
d'ancrage peuvent etre fixes solidement en tous 60 
points de ta tige 20, on peut Ies multiplier le long 
de celle-ci pour augmenter le nombre des prises 
le long du rachis ; il est done interessam de 
pouvoir mettre en place lesdits organes d'ancrage 
sur ladite tige. sans avoir a Ies rend re simultane- 65 



merit prisonniers de celte-ci, prealabtement a la 
mise en place de la tige 20. Pour cela, Ies organes 
d'ancrage 23 et 24 component un canal 29 
permettant I' introduction de la tige 20 et faisant 
deboucher te trou 28 a I'exterteur. Ainsi. Ies 
organes 23 et 24 peuvent a tout moment etre mis 
en place sur la tige 20. A chacun des organes 23 
ou 24 est associe un element de blocage 30. 
porta nt une vis de pression 25 et enfile sur la tige 
20, avant mise en place de celle-ci. Chaque 
element de blocage 30 presente la forme d'un 
manchon dont au mo ins une partie 31 est 
conique et est susceptible de cooperer avec une 
portion conique correspondante du trou 28 des 
organes 23 ou 24 (non visible sur Ies figures 4 et 
6) pour bloquer lesdits organes sur ta tige 20 par 
effet de coin. II comporte de plus un corps 25a 
cooperant avec une partie correspondante de 
I'organe 23, 24, afin d'en bloquer la rotation 
autour de la tige 20. 

Les organes 23 et 24 sont identiques, a ceci 
pres que leur crochet 27 est legerement different 
Le crochet 27 de. I'element 23. destine a prendre 
appui derrtere la lame d'une vertebra (comme 
celui de l'organe 22) est plat et plein, tandis que le 
crochet 27 de I'element 24. destine a prendre 
appui sous le pedlcule d'une vertebra, comporte 
une fente 32 a cet effet 

On remarquera que pour leur mise en place, les 
organes d'ancrage component des trous 33 et/ou 
des de coupes 34 en queue d'aronde servant de 
prise a des organes de prehension, tels qu'une 
pince. 

Comme le montre ta figure 8, les de coupes en 
queue d'aronde 34 peuvent egalement servir a la 
solidarisation d'un element 23 ou 24 avec la tige 
20. notamment lorsque ledit Element doit subir de 
fortes contraintes. Dans ce cas, I'element de 
blocage 30 comporte de plus des aites 35 suscep- 
tibles de venir s'embofter dans les decoupes 34 
en regard. 

Pour renforcer encore la solidarisation d'un 
organe 23 ou 24 avec la tige 20. on peut prevoir 
un element de blocage additlonnel 36, constitue 
d'un anneau pourvu d'une vis de pression 25 et 
d'une saiitie 37, susceptible de s'emboiter dans 
des decoupes 34 disposees du cote oppose a 
relement de blocage 30. 

Dans ta variante de realisation montree par la 
figure 9. on prevoit un organe de blocage 39 
comportant deux aites late rales 40 susceptibles 
de venir enserrer les pa roe laterales des organes 
23 et 24. afin d'eviter I'ecartement eventuel de 
celles-cL Par ailleurs. la face frontate desdits 
organes d'ancrage 23 et 24 vient en appui contra 
une face correspondante de I'organe de blocage 
39, de sorte que tout basculement desdits organes 
23 et 24 est empeche. des serrage de ta vis 25 de 
l'organe 39. 

Les figures 10. 11 et 12 i I lustre m une possibtlite 
de mise en ceuvre du dispositif selon ['Invention. 

Au niveau de ta vertebra 10 inferteure. on 
commence par mettre en place deux organes 
d'ancrage 22, I'un insere sur la lame du cote 
concave et Tautre sous (a lame du cote convexe. 



4 



7 01 

Ensuite, de bas en ha at, on met en place de deux 
en deux vertebres du cote concave et du cdte 
convexe, soit des organes 23. sort des organes 24. 
de facon que lesdits organes disposes d'un cdte 
soient decales d une vertebre par rapport a ceux 
de Pautre cdte (voir la figure 10). En prenant 
appul sur les organes 23 et 24 lies aux vertebres 
de sommet 4. il est alors possible de proceder a la 
denotation au mo ins partielle de celtes-ci. 

Puis on introduit une tlge 20 dans I'organe 
Infeneur 22, du cdt§ convexe, et en se servant de 
cette tlge comme levier. on introduit celfe-ci 
success ivement dans les organes 23 et 24 dispo- 
ses au-dessus. On red u it done par cette manceu- 
vre la courbure dans (e sens transversal, et on 
aligne au mteux les organes d'ancrage de la 
concavite (voir ta figure 11). 

On Introduit alors une seconde tlge, fdentique a 
la tige 20 et portant la reference 20/ sur la figure 
12. dans I'organe inferieur 22 de la concavite et, 
apres avoir eventueilement cintre transversale- 
ment cette tlge 20*. on rintrodult successivemertt 
dans tous les organes 23 et 24 disposes dans la 
concavite de la courbure. Pour s'adapter aux 
courbures physiologiques anteroposterieures du 
rachis, les tiges peuvent etre cintrees dans le plan 
sagittal sans risque de fragilisation du fait de la 
structure desdites tiges. 

Bien entendu, les organes 23 et 24 des tiges 20 
et 20* sont malntenus sur celles-ci grace aux 
elements de blocage 30 montes prealablement 

On remarquera que ta mise en place des deux 
tiges 20 et 20' tend a prod u ire la denotation des 
vertebres de sommet 4, par rapport aux vertebres 
extremes 9 et 10. 

On precede ensuite, pas a pas, a I'ecartement 
vers le haut, a partlr du milieu de la courbure du 
cote de la concavite, des organes 23 et 24 de la 
tige 20/ et au rapprochement des organes 22 et 24 
de ta tige 20. du cdte de la convexite, apres quo! 
tous ces organes sont fixes en position grace aux 
vis 25. 

Les deux tiges 20 et 20* sont ensuite solidari- 
sees Tune de r autre par des entretoises transver- 
sa les de traction 38, par exempte du type de 
celles decrites par FR-A-2 244 448. On pratique 
ensuite t'arthrodese de facon connue, 

Bien entendu, le mode de mise en ceuvre decrit 
cWessus en regard des figures 10, 11 et 12 n'est 
donne qu'a titre illustrate, d'autres montages 
pouvant etre realises suivant chaque cas particu- 
lier. 



Rove nd ications 

1. Dispositif pour I'etaiement du rachis (1). 
comportant au mo ins une tige (20, 2ff) de section 
constante sur toute sa longueur et au moins deux 
organes d'ancrage (22. 23, 24) pouvant prendre 
appui sur des vertebres (2. 3. 4. 9. 10) dudH rachis 
(1) et pourvus de moyens de press ion (25) permet- 
tant de fixer lesdits organes d'ancrage en position 
sur ladHe tige (20. 20'). lesdits moyens de pression 
(25) coo pe rant avec ta surface de ladite tige (20, 
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2£T). de sorte que lesdits organes d'ancrage (22, 
23, 24) peuvent etre fixes, a la fois, en toute 
position longitudinals desiree le long de ladite 
tige et en toute position angulalre desiree autour 
5 de celle-ci. caracterise en ce que ladite tige (20, 
200 presente des asperites de surface (21) et en 
ce que lesdits moyens de pression (25) coo pe rent 
avec iesdites asperttes (21) de ladite tige (20. 20/). 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracte- 
10 rise en ce que les asperttes de surface (21) de la 

tige (20) sont formees par moletage, guillochage 
ou par une operation analogue. 

3. Dispositif selon I'une des revend ications 1 
ou 2, characterise en ce que les organes d'ancrage 

15 (22) com portent d'une part, un corps (26) perce 
d'un trou traversant (28) dans lequel passe libre- 
ment la tlge (20) et pourvu d'une vis de pression 
(25) et, d'autre part, un crochet (27) solidaire 
dudit corps (26). 

20 4. DispositH seton Tune des revend ications 1 
ou 2, caracterise en ce que les organes d'ancrage 
(23, 24) d'une part, component un corps (26) 
perce d'un trou traversant (28) dans lequel passe 
librement la tige (20) et debouchant a I'exterieur 

25 par un canal (29) pouvant etre traverse par celle- 
ci, et, d'autre part, sont chacun associes a un 
element de blocage (30) coulissant sur ladite tige 
(20) sur taquelle H peut etre bloque en position au 
moyen d'une vis de pression (25), un organe 

30 d'ancrage (23, 24) pouvant etre so I id a rise de 
relemertt de blocage (30) associe par coi nee ment. 

5. Dispositif selon la revendication 4, caracte- 
rise en ce que. a chaque organe d'ancrage (24) 
est associe un element de blocage add it ion ne I 

35 (36. 39), coulissant egalement sur la tige (20) sur 
taquelle il peut etre bloque en position au moyen 
d'une vis de pression (25), cet element de blocage 
addltlonnel (36, 39) etant dispose du cdte de 
rorgane d'ancrage (24) oppose a ('element de 

AO blocage (30). 

6. Dispositif selon I'une des revend ications 4 
ou 5, caracterise en ce que I'element de blocage 
(30) comporte en plus de ses moyens de coin ce- 
ment (31), des moyens (25a, 35) s'emboitant dans 

45 des parties co mp tern enta ires dudit organe 
d'ancrage (24). 

7. Dispositif selon Tune quelconque des reven- 
dications 1 a 6. dans lequel ladite tige (20) s'etend 
sur une plurality de vertebres du rachis (1). 

50 caracterise en ce qu'ii comporte une pluralite 
d'organes d'ancrage (22, 23, 24) montes sur ladite 
tige et repartis le long de celle-ci. 

8. Dispositif selon la revendication 7, caracte- 
rise en ce qu'il comporte deux tiges (20, 20*) 

55 s'6tendant sur une pluralite de vertebres du rachis 
et chacune disposee d'un cdte de cet unci, en ce 
que, sur chaque tige, sont montes une pluralite 
d'organes d'ancrage (22, 23. 24), et en ce que des 
entretoises transversa les de traction (38) sont 

60 agencees entre Iesdites tiges (20 et 2ff). 



Claims 

65 t. Device for supporting the rachis (l).compris- 
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ing at least one pin (20. 20*) of constant cross- 
section throughout Its length and at least two 
anchoring members (22. 23. 24) designed to rest 
on vertebrae (2, 3. 4, 9, 10) of said rachis (1) and 
provided with pressure means (25) cooperating 
with the surface of said pin (20, 20'), so that said 
anchoring members (22, 23. 24) may be fixed both 
In any desired longitudinal position along said pin 
and any desired angular position around the 
latter, characterized in that said pin (20. 20*) has a 
rough surface (21) and in that said pressure 
means (25) cooperate with said rough surface 

(21) of said pin (20. SO 7 ). 

2. Device according to claim 1. characterized 
in that said rough surface (21) of the pin (20) is 
obtained by milling, turning or like operation. 

3. Device according to one of claims 1 or 2. 
Characterized in that said anchoring members 

(22) comprise, on the one hand, a body (26) 
provided with a through hole (28) through which 
said pin (20) is freely slidable and which is 
equipped with a pressure screw (25) and, on the 
other hand, a hook (27) integral with said body 
(26). 

4. Device according to one of claims 1 or 2, 
characterized in that said anchoring members 
(23. 24), on the one hand, comprise a body (26) 
with a through hole (28) through which said pin 
(20) is freely slidable, said hole opening outside 
by a groove (29) which can be traversed by said 
pin, and on the other hand, are each associated to 
a locking element (30) slidable on said pin (20) on 
which It can be locked In position by means of a 
pressure screw (25), one anchoring member (23, 
24) being able to be interlocked with the associat- 
ed locking element (30) by wedging. 

5. Device according to claim 4. characterized 
in that an additional locking element (36. 39) is 
associated to every anchoring member (24), 
which locking element is also slidable on the pin 
(20) on which it can be locked In position by 
means of a pressure screw (25), said additional 
locking element (36. 39) being placed on the side 
of the anchoring member (24) opposite the lock- 
ing element (30). 

6. Device according to one of claims 4 or 5, 
characterized in that said locking element (30) 
comprises In addition to its wedging means (31), 
other means (25a, 35) which are engageable in 
complementary parts of said anchoring member 
(24). 

7. Device according to any one of claims 1 to 6, 
wherein said pin (20) extends over a plurality of 
vertebrae of the rachis (1), characterized in that a 
plurality of anchoring devices (22, 23. 24) are 
mounted on said pin and distributed along the 
latter. 

8. Device according to claim 7, characterized 
in that said device comprises two pins (20, 20/) 
which extend over a plurality of vertebrae of the 
rachis. each pin being placed on one side thereof, 
in that on each pin are mounted a plurality of 
anchoring members (22. 23. 24), and in that 
t factional cross-pieces (38) are fitted between 
said pins (20 and 2f/). 



Patentanspruche 

5 1. Vorrichtung zur Abstutzung der Wirbetsaule 
(1) mit wenigstens elnem Schaft (20, 20/) von uber 
seiner gesamten Lange konstantem Querschnitt 
und wenigstens zwei Verankerungselementen 
(22. 23. 24), die stch auf Wirbeln (2, 3. 4, 9. 10) der 

10 Wirbetsaule (1) abstutzen konnen und die mit 
Spannmitteln (25) verse hen slnd. die das Feststel- 
ten der Verankerungselemente auf dem Schaft 
(20, 2T/) eriauben, wobei die Spannmittel (25) mit 
der Oberflache des besagten Schaftes (20. 20') 

75 zusammenwirken, derart dass die Verankerungs- 
organe (22. 23, 24) sowohl in jegJicher gewunsch- 
ten Langsposition entlang dem Schaft als auch in 
jeglicher gewunschten Winkelpositlon gegenuber 
dem Schaft festgestellt werden konnen, dadurch 

20 gekennzeichnet dass der Schaft (20. 2TT) Oberfta- 
chenunebenheiten (21) aufweist und dass die 
Spannmlttel (25) mit diesen UnebenheKen (21) 
des Sc hafts (20, 200 zusammenwirken. 

2. Vorrichtung gemass Anspruch 1, dadurch 
25 gekennzeichnet, dass die Oberflachenunebenhei* 

ten (21) des Sc hafts (20) durch Randeln. Guillo- 
chieren Oder einen analogen Vorgang gebildet 
werden. 

3. Vorrichtung gemass Anspruch 1 Oder 2, 
so dadurch gekennzeichnet, dass die Verankerungs- 
elemente (22) einerseits einen Kdrper (26), durch- 
bohrt mil einem Durchgangsloch (28), durch das 
der Schaft 20 sic h f rel bewegen kann, und verse- 
hen mit elner Spannschraube (25). und anderer- 

35 seits einen test mit dem Kdrper (26) verbundenen 
Haken (27) umfassen. 

4. Vorrichtung gemass Anspruch 1 Oder 2, 
dadurch gekennzeichnet dass die Verankerungs- 
elemente (23. 24) einerseits einen Kdrper (26). 

40 durchbohrt mit einem Durchgangsloch (28). 
durch das der Schaft (20) sich f rel bewegen kann 
und das sich nach aussen uber einen Kanal (29) 
off net durch den der Schaft (20) gefuhrt werden 
kann. umfassen, und dass sle andererseits einem 

45 auf dem Schaft (20) verse hie bbaren Blockierete- 
ment (30) zugeordnet slnd, das auf diesem mit 
einer Spannschraube (25) in Position block rert 
werden kann, wobel eln Verankerungselement 
(23. 24) mit dem Blockierelement (30) durch 

50 Klemmung fest verb und en werden kann. 

5. Vorrichtung gemaB Anspruch 4. dadurch 
gekennzeichnet, daB jedem Verankerungselement 
(24) eln zusatzliches Blockierelement (36. 39) 
zugeordnet 1st. das ebenfalls auf dem Schaft (20) 

55 verschiebbar 1st und auf diesem mrttete einer 
Spannschraube (25) In Position blockiert werden 
kann, wobei dieses zusatztiche B lock ie re lament 
(36. 39) neben dem Verankerungselement (24) 
entgegengesetzt zum Blockierelement (30) ange- 

60 ordnet 1st 

6. Vorrichtung gemaB Anspruch 4 oder 5. da- 
durch gekennzeichnet daB das Blockierelement 
(30) zusatzlich zu seinen Ktemmitteln (31) Mittet 
(25a. 35) umfaBt die in entsprechende Teile des 

65 Verankerungsetements (24) hineinpassen. 
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7. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 1 
bis 6. wobei sich der Schafl (20) uber etne 
Vielzahi von Wirbeln der Wirbelsauie (1) erstreckt, 
dadurch gekennzeichnet, daB sie eine Vfetzahi 
von Verankerungselementen (22, 23, 24) umfaBt 
die auf dem Schaft (20) angebracht undauf seiner 
Lange verteilt sind. 

8. Vorrichtung gemaB Anspruch 7, dadurch 



gekennzeichnet daB sie zwei Schafte (20. 20*) 
umfaBt die sich uber eine Vietzaht von Wirbeln 
der Wirbelsaule erst rec ken und die auf deren 
beiden Serten angeordnet sind. daB auf jedem 
5 Schafl eine Vieizahi von Verankerungselementen 
(22, 23, 24) angeordnet sind. und daB in Quenich- 
tung Zwischenstucke (38) zwischen den Schafte n 
(20 und 2C) angeordnet sind. 
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